Ir
>0

AN

OA

) 1 OOOOEAEA 1 AOEOCGE
PODEST RUCHOMY PRZEJEZDNY
TYPUAlulift

(Instrukcja oryginalna)

OAIl AUEAOT EE ¢mpu



Il

>0

AN

UA

I ArD® IOA A AndyQutr@ek dnytypw Alulift 6

0Ar AUEAOT EE

Cmpu

Strona?2



1. )T AT OF ARE A T .CBILI A ettt e 6

00 O 0T U0t o | PO PUPPRPP PP 6..

1.2. OZNAKOWEANIE MESZYNY ....vveeieeiiiiiieeeessmmmams s e esseee e e e e sanssse s ammmmms e ee e e e s aassb e e e e e e s ommmmmt e s s s ne e e e e e e nneeen G..

IR TR I =Y {1 T [PPSR 1..
1.4.3U1 AT1T A AAUPEAAUAJIOOxA .QO06L.QOLxALA. . x. . . EL.OOQOEAEE
1.5, WYMAQANIA KIBJOWE  .....viviiiiiiiiieiee e i et iccmmmsiiteeeee et eeeeeeeessmmmmms st eaaeeeeeeaaaeessmmmmms st sssssesseeseeeeesommn 8

16. SAET ACQAAEA. G AL L. GAE .ot eammma e 9.

2. DANE tECNNICZINE ... emmeeme ettt ettt e e et e s emmmmmn e 44 e et e e e e s s 10

2.1. Stosowanie prp typu alulift zgodnie z przeznaczeniem ..........c.oooiiiiiiiiimmccn e 10

2.2. Stosowanie prp typu alulift niezgodne z przeznaczeniem ........ccccoocciveeeeiiiiemmene e ssiieeee e 10

3. / DPEO AOAT xU DPODP 1T OAU AUEACATEA E .QACOILAAKEE Al
3227UEAU Al ATl AT ORKAUEOARIOA DOa 1 1 1WA z@be®@DD...0URO !
4. | PEO AOAT xUh AUEACATEA E OACOI.AAEE.QEZAMND 1 AD
4.1 URAOD AD O AL cemee s nns s e 17

4.2 NaMUIEC FODOCZY ...ttt sttt s s e e e e ettt b e e s e e s s e e e e e s s nnne s st e s e e s s s 17

4.3 hamulec awaryjny - ChWytak aWaryjNy .......cooooiiiiiiiiieiiimmmene e emmmmms e nnee e 17

44 EAOAOA QOAQOEAAA et e 17

45 OUCT ACGU Al X EQEL XABo e e 18

46 hal O AA EEC ..EANALUAE ... 18.

47 OUOOAT UAAAUDPEAAUAEAAU POUAA..POUAZAAIL xAIIBAI b
4.8 licznik Czasu Pracy SHNIKA .........ccueiiiiiiiiii e immemme e 18

49 CAAT x AOEA AEOL.OLAOL QB X e emens s 18

5. )T OOOOGEAEA 111 O0ALO.E..AALILIL.QAL Qi 19

S e I © 1 T 2Q

52. WarunkizacET x AT EA OOAXOMOBMATI@WAEOOT O1 x AT.EA...QQAREI EUA
5.3. Instrukcja kotwienia prp typu alulift ..o e 30

B, B AT T T IO A L eee e mmne e 30

55.$ A1 1717 OAr AAOAOEE.AEQIL.OI.AQI.Q& X ecesevvieieieeiseen .31

DI e e Yo Xe 10N -V NN o Yol o Yol =S 32
p8p8 30A01T xATEA UA DPI.LI.AA..EAQAOU.O00AQ0E 4 ARE

6.2. StanOWISKO PraCy OPEIALOra .......ccoiiiiiiiiiiie e e emet e e e e e e e e e e e et mmeeme e e e e e e e s 32

6.3. KWAlIfIKAC]E OPEIALOIA  ....ciiiiiiiiieiiiiieie e cmmmmmr ettt e sttt e e e st emmmmms e e e e e e e e 32

R e =T 0 g [T 0= 1 | =3 o] o LR 33

65.4 OUA Dbl 006 PT xAT EA x.DOUUBDAAEQ..AxAQEE....... 33
m

HARD



YT OOOOEAEA 1 ADE IO Aoy QLr@eE dnyttypw Aluliftd

7. ) AAT OUERAEEAAEA UACOIi I Ad E EIL.ALOLAAEA..I..QWBIUEOD
8. 7TOEAUéxEE AT OUAUaAA UAAELxALEA.AAUBDEAALLRTOOxA

8.1./ GXEARAQUILALLEA ettt st 38
9. INSEIUKCJA KONSEIWAC]T  ...eviiieiiiiiiiiee et immm et e et smmmmme e e e e e et mmmmm e e e s 38
S I 0 T =T = o PO 38
9.2. Harmonogram Konserwacji i INSPEKC]T  ...eeoviiuirieeiiiiiriiscmmmme et mmmmme e 38.
93. 00UAGCT aAU DPOUAA. LIL.OAL AL i 39
94 00UACT aAU ET LLOAOXAALEL.AB e, 39
95.0 OUACIT aAU AT OAT.1.A..E.OAQXEQL.XA8 e 39
10. + OUOAOEA x Ul EAT.U..DI AUAQDI.CE X e 40
11. MagazynNOWANIE | tTANSPONT .......coiiuureiieeiiitieimemms e ee e e s asseee e e e e s immmmme e s e assse e e e e s s nss s emmmmms e e e e e e ns 40
12. Tablica informacyjna stosowana Na WYrobie .........ccccoiuvrieiesiimmmmme e AL
13. ' x AOAT AEA E..QO.ET.EIEA e 42,
DA C A AUT B E. L0 Do eememns e 44
DAC A AUT B T Qe e 45
OAT AUEAOT EE ¢mpu Strona4

Il
>0
AN
OA



YT OOOOEAEA 1 ADE IO Aoy QLr@eE dnyttypw Aluliftd

Przedmowa

00ACT EAI U DIl Eipraakesd Réhenty cPizejekddy typu Alulit DPOUAOUAAE BHI UU
OQUAUAcCcecT tydJu WEADARBAT xAAUT T A POUAU EAATT OOEs AAO
Sp.zo.0..

01T OxEAOAUAT EAT PITUUOUxT ACT xUTEEO DPOUADPOI xAAUT I
wystawiony Certyfikat Badania typu.

Firma Lockhard Sp. z 0.0. jest jedynym producenteRRP typuAlulit U OOAET i a DBl AOAI Oi
)1 OOOBEAES | AOEOCE OxAl A OEG bthdgo PEMAnkdoAbudMIitT & A
c: AxEAOA T1TA TEAUAGATA ET & Of AAEE T AOC@XCIEAOOQU
AARAUPEAAUAJCOOxA DOAAU OFUOET xT EE&x T OAU ODPI O AOD
OACT A E AUUOGAITA ET OOOOEAEA Ol UOEI xATEA |1 OOE A
ET OOOOEAEE 1 A0 OCE x | wdgehajEzddgEtdpu Alllift DA WAL OO 25,

OEO&E Ol xA TAgpd20a8U0UIT U

7 AAT O OT EET ESOGAEA T EADI OOUAAEBAET OBBADT BAUECOT |
przeczytanie ze zrozumienie mE D OUAOOOUACAT EA TEI EAEOUAE E

| POEAU ET AOOOEEEEOI UOET xT EEA DPT AAOGOO 020 1T AT x|

iOOACOI T xATEA AT OUAU&AAA UADT AEACATIEAT =BDAGEH A A T X

O UOET.xT EEA

AT AU Ok WiIAAx OUUOOEEI E EOAET xUIl E EksdoatdEjfPRIP Ul E

typu Alulift w miejscu pracy.

Firma LOCKHARD niedA DT xEAAA UA OUET AU
zl EAUAOOI 01 xAT EA OEo AT 1EI
2UUUET x OUI UAEOAOGEA bpili

OAT AUEAOT EE ¢mpu Strona5

Il
>0
AN
OA



I ArD& 1O/ A6 by Qtr@ e dnytypw Alulift 6

1. ). &/ 2-1V#*% [ "'"s, . %

1.1.  Producent
LOCKHARD Sp. z o.0.
GorzyceWielkie ul. Ostrowska 74a

63-410/ O00Oex 7EAI EI P11 OEE
Tel. +48 627347129
e-mail; office@lockhard.eu
www.lockhard.eu
1.2. Oznakowanie maszyny
Alulift S

LOCK
HARD

63-T pm

Lockhard Sp. z o.0.

Gorzyce Wielkie ul.Ostrowska 74a
| 000&8x 7EARETWI 1 OEE

POLSKA

Produkt:
Podest ruchomy przejezdny typu Alulift S

Alulift Typ: S

Masa: 48,3 kg 330 kg

5Al xEC

TTITETAITTUC.

APESAEA ¢ c16 $#

Wymiary platformy: 660x1720mm

Moc silnika : 600 W

7UOI ET Gg¢

Pl AT T OU/.

8888

006 AET G¢ Pl AOA Ol

Rok produkcji: 2015

Alulift M

LOCK
HARD

63-T p 1T
POLSKA

Lockhard Sp. z 0.0.

Gorzyce Wielkie ul.Ostrowska 74a
| 000&x 7EAI EI b= OEE

Produkt:
Podest ruchomy przejezdny typu Alulift M

Alulift Typ: M

Masa: 55 kgz 475 kg

S5AI xEC 111 kg Ai1TUd (¢

. APESAEA ¢ ¢c16 $#

Wymiary platformy: 660x2400mm

Moc silnika : 600 W

7UOT ET G¢ DI AT T OUAT E

Nr fabryczny: xxx

Bl AOAI Of U(

006 AET Gg

Rok produkgcji: 2015

Alulift XL

LOC
HARD

63-Tt p T

Lockhard Sp. z 0.0.
K Gorzyce Wielkie ul.Ostrowska 74a

7 EACE'|'€|' i OEE

I 6008 x

POLSKA

Produkt:
Podest ruchomy przejezdny typu Alulift XL

Alulift Typ: XL

Masa: 67 kgz 524 kg

5AT xEC

TTTETAITU].

APESGAEA ¢ ct16 $#

Wymiary platformy: 1100x2400mm

Moc silnika : 600 W

7UO01 ET Gg DPITATT OUA

Nr fabryczny: xxx

006 AET G¢ Pl AOAI Ol

Rok produkcji:2015

LOCK OAT
HARD

AUEAOT EE ¢mpu

Strona6
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1.3.  Definicje

Podest ruchomy przejezdny (PRP) z EAOO 1 AOUUT & DOUAEAUAT a
DOUATI EAOQUAUATEA T O08A T A OOATT xEOEA Ol AT AUAR T,
przy UAET F ATEOh A 101 AU OA xAET AUa T A bl AOAI Of &
pi¢ci I ATEO AiI 00O E EOEOA OECAAA OEs6 U bl AO

ET T OOOOEAEE 11 GILLAEh OECAAO EAUATACI

Platforma robocza z AU6 G¢ DT AAOOO AOGH ©Ii IA ACU hAMA OOOOAA&AT
DOUAT EAOQUAUAT A DI A T AAEal AT EAT Al FaAAT ACT 1
xUETTUxAg 1117TOALRh TADPOAxUR EITOOTT A 1T O0A biIATAI

Operator zZI O1T AAh 1T ADPI xEAATET OPOAxTEITA AT 1liAde OCE
I AT xEAUOEAAUAE DPOUADPEOEx xAQ@IAD Ui O ErpAdaviddiielr A Aol
OPOAxT EATEA TAAAT A DPOUAU 50DAOAGT QT 00 I A A DRAIE
serwisanta).

Serwisant - OfT I O AA Pl OEAAAE&A I ADRAEAAT BOUBAUVAD
Aulit h EO&8OUI EAOO &£ZEOIA ,TAEEAOA 3P8 U 1818 +
AT OAI'T A OOUAAUATEA i1Ca AU¢ DPOUADPOI xAAUAT A POl

producenta jednostki serwisowe.

APpOoOABT POBDEAOI 6 OI AT AU
Aosg . A OAI xIEACOUGAUEHE AH 11U

5Ar xEC TTinmagkBd EOUA |
DOil EAEAEA DPOUAU xUOx
umieszczonych na platformie

14. 3UI AT1T A AAUPEAAUAJIOOxA OOI Ol xATA x ET OOOOEA

D¢ >

¢)
O

7 AAI O UxOeAATEA OxAceE T A I EAEOAA x TETEAEOUA
x OEAUOEaAAA UACOT I ATEAR UAOGOT O xATT BITEIFIOUA OU
i EAEOAA T UT AAUTTA OUIE OUIAITAIE DPiwaAddAO UADT Ul

. EAAAUDEAAUAJOOXI

4AT OUi ATl TUT AAUA AAUDPI GOAATEA UACOI |
. EADPOUAOGOOUACAT EA T UT AAUA UACOI I ATEA |
Pbi xOOAT EA UT AAUT UAE OUE&A I AOCAOEAI T UAE
Uwaga

/ UT AAUA T OOOUA whnm sZod2ethAPRP ILW ihngj Ezeczy,
WDOUUPAAEO TEAPOAxXxEACT xACl xUETT AT EA (

OAT AUEAOT EE ¢mpu Strona?
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1.5.  Wymagania krajowe

7 OUOPACTEATEO Al TETEAEOUAE ET OOOOEAEE 1T AOEOCE
OE ¢przedirzegania z1 Cé1 T EA T Al xEaAUOE&aAUI E EOAEI xUI E E 1
iETTUIE xEalaAui E OOACOI T xATEAIE Al OUAUaAUI E A/
wkraju, wEO&8 OUI [ AOUUT A EAOO OFUOET xAl A8

7 2UAAUDPT OPi 1 EOAE uchorhyl ©946jEz8ny typy Aluikd EAETO OOUa AUAT
POUAI EAOQUAUATEA TO0&8A E C¢AAOT Eéex EAOO OOUaAUATE
Al EOEEACT E DI AT ACA AT Ul O xE OAAET EAUT Al 68 [/ AT x
do UDT.

Podstawa prawna:

21 UDPI OUAaAUATEA 2AAU - ETEOQOOEx Q@POAKXEA I LOORE *
OAAET EAUT UAE DIT Al ACAE4& A (DREU. 20i2Unr O lpoz.E1466) AvlydaheEra U1 A |
podstawie art. 5 ust. 2 ustawy o dozorze technicznym.

c CITATEA U 271 UPTI OUaAUATEAT -ETEOOOA '1 OPI AAOEEN
¢nmo0O8h x OPOAxEA xAOOI Eex OAAET EAUT UAER AT UI 00
OoUa DOAT OPT OOO Al EOEEACI 8 : Ci ATEA U 0O00O8c¢cus8p DD
AATTTOAIAT E PITTxT Uil 111 OAMAUAE 1ABROKIUIT ATCAEGE TAUW
z zasilaniem jednofazowym.

OAT AUEAOT EE ¢mpu Strona8
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LOCK
HARD

1.6. Deklaracia UCT AT T GAE

$ %+, 1 21 #*1 LS #) T%

Producent: LOCKHARD Sp. z o.0.
Gorzyce Wielkie ul. Ostrowska 74a
63-tpmt / OO00&x 7EAI EI PI 1l OEE

Produkt: nPodest Ruchomy Przejezdny typu Alulift o

Nr fabryczny:

$AEI AOOGEG ABI PRAABEEAIT 1T 1IGREGAGI THMA U &eUx ZagadnieZA O U C
xUl ACAT EAITE x UAEOAOEA TAEOITU UAOI xEA E AAUPEA
PARLAMENTU EUROPEJSKIEGRDYDT POUAU OPAcCT EATEA 11 Of UEAOI I
"AAAT EA OUDPO 7%h POUADPOI xAAUECA EAATT OOEA 11 OUE
NB2057, 41-pmmo 3 EAI EATIT xEAA 18 018 7UUxIT1ATEA pth E
1T 088

7UO08A 1 UITAEI XCE Ul AEEAIT 4

Miejsce przechowywania dokumentacji techniczej:
LOCKHARD Sp. z 0.0.
Gorzyce Wielkie ul. Ostrowska 74a
63-tpmt / OO0O&x T7EAI EI Pl ' A"ECE
Dyrektor techniczny:

| OEAOU , A

T OUUAA 7EAI EEAh AT EA 88888

OAT AUEAOT EE ¢mpu Strona9
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YT OOOOEAEA 1 ADE IO Aoy QLr@eE dnyttypw Aluliftd

2. DANE TECHNICZNE

ALULIFT S ALULIFTM ALULIFT XL
5AI xEC T1T1 ET AT 1 250kg(2o0soby, 250kg(2osoby, 250kg (2 osoby,
T AOUGAUI T AOUs AUl 1T AOUb AU
i ACADPEA. i ACAPEA. i ACADPEA
Wymiary platformy roboczej 660x1720 mm 660x2400 mm 1100x2400 mm
-AEOUI AT T A PO6., 10m/ min (przy 10 m/ min (przy 10 m/ min (przy
podnoszenia DAcT AE 11 .PACTAE 11, pAe¢l AE
i opuszczania platformy baterii)

- AEOUI AT T A xUOI 8mzl A UAxi8mznaUAxT aC 8mzl A UAx

8m-xAx1 a0 12m-xAxT aC€ 12m-x Ax1 &

Maksymalna masa PRP ok. 525 kg

. ADES6AEA UAOEI . 24 VDC 24 VDC 24 VDC

Moc silnika 600 W 600 W 600 W

-AEOQUI AT TA P06, 3000 obr/min 3000 obr/min 3000 obr/min

obrotowa silnika

0OUAcT I ATEA DOl 1:100 1:100 1:100

OTEATTT Ge AAOA« 33 Ah 33 Ah 33 Ah

. APESAEA AAOAOI 2x12 'V 2x12 'V 2x12V

Temperatura eksploataciji pLJI # Al pLJ # Al -puvld # Al

: AAAUPEAAUAT EA  dopasowywane dopasowywane dopasowywane

ustawione indywidualnie indywidualnie indywidualnie

(ACAO nie przekracza nie przekracza nie przekracza
70dB 70dB 70dB

2.1. Stosowanie PRP typu Alulift zgodnie z przeznaczeniem

rPodest Richomy Przejezdny typu ALULIFTO EAOO [ AOUUT & DOUAEAUAT &
DOUAT EAOUAUATEA T 0eA T A OOAT T xE Olplatforay rdbbcael) frzy 1 A

UAST FATEOh A TO1T AU OA xAEIT AUAEABR DBAAOWE OABI EUIC
AT O Opadés8Ruchmy Przejezdny typu ALULIFTOO E & A A Alatf@rifydrobbtzej zelementami

steOl xT EAUUI Eh ET DEOOCABDAEBRPDAGKAET B

rPodest ruchomy przejezdny typu Aulit 61 T | AOT Olxx AiKAEAEOAAE UAhaET E6 (
UAxT DOOEAQUAUAd

2.2.

Stosowanie PRP typu Alulift niezgodne z przeznaczeniem

- AAOATEA OE6 OFUxATEA 020 EAET ArxECOS

: AAOATEA OE6 | AAEQi BEEAA PDOAEDAXAICEA T A bl A
oexi1TiEAOTEA oivuegitritTus [/ AAEal ATEA DI AOA Oi
doprowaAUE¢ AT EAE OOUET AUAT EAS8

. AAOAT EA OE6 OFUxATEA E DOUAOOxAT EA 020z BT AA
6 w skali Beauforta)

. AAOAT EA OE6 OFUxATEA 020 DI AAUAO AOOUUS

. AAOATpEdmie€rEzania0 20 DBOUU DI i 1T AU EA HEEdhdaEZnthnE AE D
OAi T AEEAh x8UAE xEAC¢I xUh AEACIEE EODS

. AAOAT EA OE6 OFIUxATEA T A 020 OOU&aAUAd 0c¢Ol ah
mechanicznych)

LOCK OAIl AUEAOT EE ¢mpu Strona 10
HARD
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A . EA
x UOOA x

A : AAOATstavani@i B DT OOABAAEEAAE

T Al AU

ETTACI

UxEBEOUAgG

j UAOE AT EAcQ

i OAU

DT xEAOUAI
i AOGuu

A : AAOAT EA OEosc &AENTHEBSCATIEIAEA AT OUAUU ET OAxqQ bi
EOP8QS8

i AOAUI

E& xh

A ZAAOAT EA OES

i eksploatacji.

ETTA OOOUOI xAT EANR
I DPEAOAT EA

EAEEAE BPRR pAAEA Ob OUATAG A

A : AAOATEA OE6 DPOUAAUxAPHEPAEDAABI RBKE Oi EAEABAT A

A : AAOATEA OEo6 OFUOEIT xATEA 020h EO&EOA TEA EAO

spi O8A 1T OAU TEA UT AEAOEA OE®o x AT AOUi OOAT EA

A : AAOATEA OEo OFUOETI xAT EA OOUaAUATEA AAU bDOU

konstrukcyjne.

A : AAOATEA OE®6 OFIUxATEA x OOOAAZAAE UACOIITTUAE
3./0)3 "5%/ 79 020 [ 2!'": $:),1%-1%.)4's 7) "2%b' 05), #:*%n 34 7
7UEAU Al Al AT Oé x egoizeleAddegtyp0Aulfia | |
$1 EAIFAAE AUOGGAE OECAAI xA 020 DOUUDPEOAT U EAOGO 1
Tabela 1
Lp. Oznakowanie Fotografia elementu Opis elementu Masalkg]

elementu
S M XL
1. PS Platforma 48,3 55 67
roboczaz
" systemem
A s Rt 1T APo Al x
":::'é poeAr v S “h2RES .—«{b
2. H264 . 0i O6AU § 5 6 6
3. HO 264 g 0l 06 AU| 6 8,5 8.5
\N x AEGAE
\_T————r komunikacyjnym
4. TB264 ) Burty 4,10 6,1 6.1
E ARUDEAAU
§ Rk f
- B2RE F
LOCK OAI’AUEAOTEE ¢mpuv Stronall
HARD
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5. H95 . ol O6AU £ 4 3.9 6,9
6. FR139100 2AT A 11 10,6 10.6 12,10
FG139100 (prawa i lewa
oznakowane
kolorami) w
komplecie z
przetyczkami
bolcowymi.
. A OAI EA
umocowany jest
profil jezdny
7. DB264 m— 306t AT EAl 227 2.85 2.7
8. HB264 m— 306 AT EA 227 | 270 2.7
: :\.ﬂj\\'“
9. CCO05 +AOAOA O 05 0.5 0.5
j PKS3/W05
10. WHEEL125 +7 ¢1 i A 12 1.2 1.2
S 5 61125 CB
11. WHEEL200 g] +1 ¢l AQ 55 5.3 5.5
f; 61200 CB
g
5
12. BAT33 Akumulatory 2x10,5 | 2x9,5 | 2x10,5
FATT xA
Bt-02-12
OAIl AUEAOT EE ¢mpu Stronal2
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YT OOOOEAEA 1 ADE IO Aoy QLr@eE dnyttypw Aluliftd

13. TEO04-0227 | AAT xAQ 0.8 0.45 0.8
AEOI O1 AQ
TEO04-0227
14. STAB3000 *\ Stabilizator 4.28 4.28 4.28
.
15. RA15 , EOOxA U( 98 9,8
16. SPR20 +17 ¢1 Us| 0,68 0,68
17. GRA25 Chwytak 1,17 1,17
(Hamulec
awaryjny)
18. BFK457 Hamulec roboczy
/—\ BFK 457
19. AN450 Kotwa 2 2
¥ —
20. LI10-60 Przetyczka 0,05 0,05
/,\ bolcowa
4
21. OB | AAE&I 1| 10 10 10
N Balast
\ ‘
OAIl AUEAOT EE ¢mpu Stronal3
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m  AODEOOAMMUBDEAAUATCOOxA EAOO ET OACOAII

! OOUAOUAUEE Al

32. 7TUEAU Al Al AT O0&xh

1 AT xA Oa

EO& OA Oa

ET OACOAIT &

T EAUA q#deld2 Al

a AUs
AU6 GAEa
i1 0A

Alulift S
7UOT ETl Gg 020 2m | 3m | 4m | 5m | 6m | 7m | 8m
Nazwaelementu Y11 Ge Al Al AT Oeé x
Ramka konstrukcyjna czerwona 2 3 4 5 6 8
Ramka konstrukcyjna zielona 2 3 4 5 6 7 8
306+ AT EA OEI GIT A 4 6 8 10 12 14 16
3061 ATEA POl O0OA 2 2 2 2 2 2 2
0 06 AU POl O0OA 1 1 1 1 1 1 1
01 06 AU U koménikagyngnh | 1 1 1 1 1 1 1
o 06 AU AT AUT A 2 2 2 2 2 2 2
Burta aluminiowa 3 3 3 3 3 3 3
Stabilizator - - 4 4 4 4 4
SCEIl [ AcA 8 8 8 8 8 8 8
Bateria 2 2 2 2 2 2 2
Platforma 1 1 1 1 1 1 1
-AOA AAvKHAABOAAAEALIl AT F159| 185 | 227 | 253 | 279 | 305 | 330
Alulift M

7UOT ET Gg 02[2m | 3m [4m | 5m [ 6m | 7m [ 8m | 9m | 10m | 11m | 12m

Nazwaelementu Y1 1T Geg Al AT AT 6ex x OU
Ramka konstrukcyjna czerwona | 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
Ramka konstrukcyjna zielona 2 3 4 6 7 8 9 10 11 12
3061 ATEA OEI GIT A 4 6 8 |10 |12 | 14 | 16 | 18 | 20 | 22 | 24
3061 ATEA POl OOA 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
0 06 AU DPOI O0OA 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
0l O6AU U xAEGAH 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
komunikacyjnym
01l O6AU AT AUT A 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
Burta 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3
Stabilizator - - 4 4 4 4 4 4 4 4 4
SCEIl [ AcCA 4 4 4 | 4 4 4 4 4 4 4 4
SC¢ET AOI A 4 4 4 | 4 4 4 4 4 4 4 4
Bateria 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
Platforma 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
- AOA AAwKglbezE OA | 192 | 218 | 262 | 292 | 315 | 342 | 368 | 395 | 420 | 448 | 475
I AAEal AT EA TAAI
OAT AUEAOT EE ¢mpu Stronal4
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Alulift XL

7UOTET G¢ 02[2m [3m [4m [ 5m | 6m | 7m [ 8m | 9m | 10m | 11m | 12m
Nazwaelementu Y1 1T Ge Al AT AT 6éex x OUOQG
Ramka konstrukcyjna czerwona | 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
Ramka konstrukcyjna zielona 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
306 AEIEAT A 4 6 8 10 | 12 | 14 16 18 | 20 | 22 24
306l AT EA DPOI OOA 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
01 O6 AU DPOT O0A 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
0T O6AU U xAEGAE 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
komunikacyjnym
01T O6 AU AT AUT A 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
Burta 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3
Stabilizator - - 4 4 4 4 4 4 4 4 4
+8CET 1 ACA 4 4 4 4 4 4 4 4 4 4 4
+8CET AOIA 4 4 4 4 4 4 4 4 4 4 4
Bateria 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
Platforma 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
- AOA AACET xEOA | 211|240 | 287 | 316 | 346 | 376 | 405 | 435 | 464 | 495 | 524
I AAEatr AT EA TAAI

OAT AUEAOT EE ¢mpu Strona15
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1-Platforma z systemem
napedowym

2-Porecze boczne
3-Porecz petna

4-Porecz z wejsciem
komunikacyjnym

5-Burty bezpieczenstwa
é-Kaseta sterujgca
/-Akumilatory zelowe

8-Eamy nosne

2U

Il
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AN
OA

e e T

I ArD& 1O/ A6 by Qtr@ e dnytypw Alulift 6
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9-Przetyczki bolcowe
10-Stezenie ukosne

| 1-Stezenie proste

| 2-Stabilizatory

13-Kota wraz z hamulcami

parkingowymi

O8p Elénenty PRP

OAIl AUEAOT EE ¢mpu Strona 16
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4, /0)3 "5%$/79h $:)! 11 .Yl ) 2% 5,1 #*) 5+ 13$5 .10\
41: Aobpe¢ 1 APB AT xU
WPRP typu Alulit OUO QAT AT T AP AT xUI EAOO OEITEE Al AEOC

DOSAET GAE 1T AOT OT ¥ArE Praymomax AT B O O xEAOO 1 AdniOOACE
Gl El AET xAE OUD #- new1000 ®MOUEAcGd Al £ABITOT xA T A xU
xUTTOE on | BEOExAAGT 81 AP AT xACT xUTTOE »poprt
UATTTOT xATU EAOO xA¢ BADOAIAODS EBBEA VD OBAURAOU A
OOUAAUATEA T A AxA OEOAET A EI dAA xAcd T A EO&Ol
UAUBAETT A O0a U 1 EOxa UoAAOa Ui AEAOEaAa OEo6 «x
OOOAET I EATEA OEI T EEAT EAOODOOOEE xAOOxAADPOAT xAC
Gi Eil AET xa8 20AE 1T AOT 001 xU x Ac¢ Gumé 11 xEIxAEANE A0 G AKEO &EC
platformy.

4.2 Hamulec roboczy
5ECAA EAI Ol ABCOT AT AUEADO Ugq

f Hamulca typu INTORQ BFK457ty #/ - 0! +4  Tznarhidh@wind R4Y/O mocy
nominalnej 25 WAT i nominalnym momonecie hamowania 12 Nm.
T OOUAECAAT BOBAC L AT BAI p Al pm

5ECAA EAI O1I AA O1 AT AUACI AUODPI 1T OEA 111 AT OAI

xUOOAOAUAE&aAUI Al UAEAI T xATEA GAIGODOUHAIAT ERIT PE
250 kg. HamueA OT AT AUU EAOO EAI O1 AAI Al AEOGOT I Acl
rozpoczyna proces hamowania w momencie przerwania obwodu sterownaUAT EEO 1T ADPE
zasilania.

00T ARG EAI T xATEA T AAUxA OE dych kldchi ddxdrdz hafnélcolyenO ¢ I U
| AEAT T xxATEA TAOO6DPOEA x 111 AT AEA DPI AATEA 1 ADG
4.3 Hamulec awaryjny - Chwytak awaryjny

5ECAA EAI OI AAUAGAIOVNEAT BWACEAOOD U Axeé&AE 1T EAUAI AUl
Pi xT AOEa UADOHEUOAUEA POUUDPAAEO CAU DOOGAET Gg EA]
Wyzwolenie # Ex UOAEA AxAOUET AcCcl T AOO6POEA DBI POUAU UA

7 DOUUDPAAEO UAAUEACAT EA AE x UdifdrityAielEA 6AMI AKO UEEA R 1 x |
OECAAO EAI Ol AA AxAOUETAcCi h EO&OU bDizabldkowadu UAO
i AExUOAE AxAOUET U EAOO OOUAMIUAOERAI TEIAIAE F A UA ATA
x OUIi PDPOUUPAAEO TAIAIU PDOBEAAITEGU PODOABAAIOBLD x
xUl EATU AExUOAEe&x8

Uwaga z chwytak jest w wykonaniu prawym i lewym.
44+ AOAOA OOAOOEaaAA
EAOAAEA OOAOOEaAaAAE Ul AEAOEa OE6 OOUU DOUUAEOE
DOUUAEOEEAI TAAOEIAIUUE E EOQO&EOU 0cOIU 1T AcaAUATE

DOUUAEOEAAES8 7 DPOUUAEOEODO OUi x AODAT xAT U EAOO Ol
Al T EAAD Ei ODAUUEA8 . AOOCoDPidko AtA BAVOWMAEGBE EOOAIOD

LOCK OAT AUEAOT EE ¢mpu Stronal7
HARD




YT OOOOEAEA 1 ADE IO Aoy QLr@eE dnyttypw Aluliftd

wprowadzeniA D1 AOAI Oi U OOAET I AE -$xs| BOAEOUDRBIEIDEEU OAs:

OOOUACGEAIE E OT Ui EAOQUAUTT A xABRRDLCOU T GCEAQO ACA A B L

4

Fot.1+ AOAOA OOAOOE&aAA

453
A

A

4.6 (

4.73

UCT ACU ATl xESOET xA8
3UCT A¢ x U D O kel U drdclioieniem platformy T AOOS POEA  x¢ C
OAEOT AT xACi OUCci AeO ArxE®EI xAcCiT ET &£ Oi OEaAAC
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xAEACTI E6AEA 1 OA UcCi EAAAT EAS8

Al 01 AA Eec¢ EAUAT UAE

( Al Ol Afezdiyéhcda OOUAAUAT EAI E | AAEAYnE RRPI fidede UA
niekontrolowanym przemieszczeniem podczas pracy lub postoju

UOOATI UAAAUPEAAUAEaAAU DPOUAA DPOUACAAT xAT EAI b
PRP xUDT OAI'TT A OGBROUAKEA UAAAUDPEAAUAEa/Zh 1AL
OPi x1 AT xAT Ui DOUACAAT xAT EAI 1 OA UAAI T EE®ABE/
: AAAUPEAAUAT EA DPOUAAEal AT ET xA UAAAUBERANGNA AS
zabezpieczenie nadmiarowneU AAAUDPEAAUA 1T AxéA DOaAl xU OEITE
W przUPAAEO UAAUEACATEA OUOOAI O UAAAUPEAAUAEaA
T Al AU UEAAEA¢ x Ag& E UiITEAEOUU¢ 1T AAEal ATE
UAAAUPEAAUAEaAAU OiTFII ExE EAUAS x C&068

4.8 Licznik czasu pracy silnika

491

L
H

Licznik czasu pracy silnilh  UT AEBAOE A b O BLzEk &hsé @racy silnika rejestruje

E xOEAUOEA 1 EAUA6 ¢l AMEITO BEGAADITGHEE 1EEGEAM EDA2E0I 8%
T Al Mkrasowo ODPOAx AUEc¢ | ARAQAIAT BAAIOGT 1T AEIT AdBARo POU,
wykonanej pracy).

AAT xAOEA AEOQI 61 AOT Oe& x

Silnik PRP jest zasilany z zestawu A x & MAEE O1 O1 AOT 0ex8 $1 ¢EAAT xAl
AT T 4 UADBPRP jest dostarczonespecjaineOOU &4 AUAT EA  O¢ O GatArik AT
AT T xUAES

' AU Pl AcaAUUc¢g AEOI O1 AOT OU AT ¢AAT x AdsEHnkil Al Al
Al AEOOUAUT AE ' PAOOU &I Ol COAZEA PITEIAES

' AU Pl AcaAUUc¢ ¢ AAT systeriulawalyfpddd @dirA pxi.eB@)xT Al Al U
Pl AcaAUUE AADBADEE Al ADEIOCABIT EE BAABOOME O COAE

OAIl AUEAOT EE ¢mpu Strona 18
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Fot. nr 2 Skrzynki elektryczne
A-' cex1T A OEOUUT EA
B- Skrzynka elektryczna zjazdu awaryjnego

5.).3425+#*1 -/ .41 %5 ) $%- /. 4! 15
OIFTTEFAE DPITAATT 1T PEO bDOI A AAddsuUruciobegoOphzkj€adndgo typlh | T 1 (
Alulift 30 0T AOET x AT A CliLocknardiSh.z o.€EE O 6
-TTO06A1LAT R AATTT OALAI i OAU AEODPI T AGAAEAa E ET 1T
I AP xEAAT ET DPOUAOGUETITTTU DPAOOITAI R EOEOU 1| O0OE
DOl AAABOU E T PEOU DPOUAA POUUOOaAapPEAT EAT AT 111 0A
$1 11771 O0AFD 1T OAU AAIT1 OAI O- E KRQOARAML AT AT OAlI AXxEAD D,
UAAAUPEAAIOWGOERORNIAA O A BT OOO0T 11 UAES
00AAA DPOUAA 111 06AIT xA
| 0OUAA O1 Ubi AUoc AEAI Ul TOEOQAI IOx A 0x O BBDO GEIEAL DA I A
] wymienione tabelinr2,1 EAUA6 AT A Al EACT DOAxXxEACIT xACl A&

$1 111 AR D UWixelynie nieuszkodzondT OUCET AT T A AU6 GAE DOI

OOUAA pPOHUOGaDEATEAF O 0200 AOUP WBOAXIARIER 1 O1 AUAT E
AAUPEAAUAdOOxAh 1TP8 AUU x DI AT EFO TEA Ul AEAOEa
OOAET I A\OOIAEE®EAOUUAERh OOAE EAEEMNEET I xEAE DBl EAUA
* Al Al E EOOT EAEAI T ERGRAIUBDERRA A d OB & 020 U T A
elektroenergetycznymil ET EA OA DI xET T U Ul O0OA¢ xUcaAUiITAs8
.EA xUi ACAEa xUcaAUAT EA 1 EiwBAA] RCE pa@dridd)dkrdjtydn UT A
ET CUOUAAUAE OE® DOUAxT Aex 1T EI UABARODABRT T OUT EWER
AUAOGEA OFUOGET xAT EAh hnieAIORAHEADEQE AAI T 1T OAF O 020

A ¢ I Al A 1 ETEE400MEOEEACI 1T ADPEGAEA

A 5 mdlalinii do 15 KV

A 10 mzdla linii do 30 kV

A 15 mzdla linii ponad 30 kV
. AT AU OPOAxAUE¢ DI AT FTAh TA EO&eOUI ABAUEA OC
utwardzone.

OAIl AUEAOT EE ¢mpu Strona 19
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51. -1 1 OAl

+1 1 O00OOEAEA 020 UADPAxT EA OUUAEE 111 06AFK AAU OF UA
Etaplzi 1 1T OAlF BT AAOGOOD
U

of AAGO o020 TAI AL OO0O0AxEcg

7 DPEAOxOUAE EITAETTGAE 1T AT AU UAI bdcdd xAg 1A

Fot. 4 Fot.5

EAOES U xAEGAEAI
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o
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Fot.6

Fot.7
- A TAGGOU AAUPEAAUAdOOxA
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Fot. 8

OE¢
Fot.9 Fot.10
Etaplizi T T OAF ETTOGOBEAEE
AT FU¢g OAI U ETTOOOBEAEE 11 GIAE xOAU lafformyl 1 EAT |

ruchomej zgodnie z oznaczeniami kolorami zielonym i czerwonym,

Foto 11
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Foto 13 Foto 14

Foto 15
| AAAUPEAAUU¢
T AAEGT EBAEATI DPOUUAEOEE&x EAOAOU OOAOOE&AAAE 1Al AI
. A EAOAAEA OOAOOEAAAE xAEA@T a¢ T EAPOOUOCOBBIOEAT ER&,
TA xUORBéEnGe ¢
Warunkiem DOAxEACT xAE DOABBOOOEAATN IOA EAED A U
m U AAOAEamlUd AOD@&Ex DI 1 A 000l AAE ET 1T OOOOEA

~

AT 17101 xAg AxA j EO8OOUAQ OO06FATEA DPIUETIT A taAu:

Fot.17
AT 1101 xAg OO66lATEA OEIT GI A ¢caAuUaAA OAI U 11GT,
ET i OT EEAAUET Aci 8 ~ ABMTI T BT xBAA T AOGIHAABTEEA OUUIT Ol
OAcCi A1 OO0 OAiU Ti Gl AE8 $OO0OGCE ETTEAA O0O6l AT EA UA
strony pierwszego segmentu.
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Fot. 18

i (AEE OO0l ATEA TAI AU UAI T preetnacdopyct | EAEOAAA
|

Fot. 190 OAxEA¢T xA [T EAEOAA UAIT1T Ol xAT EA
A PIii1Aa GOOA CGAOdMAychE H# EAR T Txx Ag TEAOexT T GA
iUAEAI TEX AjeAdne hamulcemb OUU EAF AUI U wypdzidndokahi& podiesic h A
OPOAxAUEBKI TAA DI UETIT EAU8 7 DPOUUDPAAEDO EITEAAUI

xUOACOI 1 xAg UA PiiT Aa 1TAEO6OAE OAcOI OEAAUAES
Foto 20 hamulec zabezpieczony Foto 21 hamulec odbezpieczony
%OAD ))) 1 11O0AF ET1AETUAE DI UETiex ETT OOOOEAEE

BT UUAEE DI BIIxIERAAN AdT IPAOOEAAA Al OEAAEA ETI1AE
jTAT AU UxOAAAg OxAGo 1T A T @tzéréionymAzielenm)Al AT AT O& x
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